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Octoprint en Raspberry

Introduccion

La finalidad del tutorial es que todo aquel que quiera hacer funcionar octoprint pueda hacerlo
siguiendo los pasos que se detalla a continuacion.

Decir que esto nace de recabar informacion y ajustarla a mis necesidades, todo lo he sacado de
diversas fuentes, por tanto, no son mis méritos.

Para seguir el tutorial recomiendo una rpi3 ya que cuenta con mas potencia que la rpi2, pero
igualmente funcional. Tarjeta sd a poder ser de clase 10 y minimo 8gb.

Descargar de sistema (raspbian)

Existe una imagen de octoprint lista para meter en la rpi y que sea funcional nada mas arrancar
el sistema. Es sencillo, pero me daba problemas para personalizar mds cosas y afiadirle
funciones, por eso decidi poner raspbian, que, aunque lleva mas tiempo y personalizacién no
me dado ningun fallo.

e Parael que le interese la imagen de octoprint:

https://octoprint.org/download/

Es descargar la imagen y meterla en la tarjeta sd con cualquier programa de quemar imagenes,
aqui mas adelante se va a explicar cdmo se hace.

e Octoprint con raspbian:

Lo primero sera descargar la imagen desde la pagina de raspbian, la ultima que haya y escoger
la opcidn ‘raspbian stretch lite’

https://www.raspberrypi.org/downloads/raspbian/

RASPBIAN STRETCH LITE

Minimal image based on Debian Stretch
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https://octoprint.org/download/
https://www.raspberrypi.org/downloads/raspbian/

Instalacion de imagen en tarjeta sd

Una vez descargada la imagen, hay que formatear la tarjeta sd en la que vamos a meter el
sistema, yo utilizo ‘sd formatter’. Una vez formateada se necesita un programa para escribir la
imagen en la tarjeta sd.

Win32diskmanager: https://sourceforge.net/projects/win32diskimager/

Es muy sencillo la interfaz del programa y con un par de clicks se realiza la operacion.

[ omRpEmegs T H X

Image File Device

Copy | [] MD5 Hash:

Progress
Version: 0.9.5 Cancel Read Exit
Waiting for a task.

1. Enelicono de la carpeta azul se selecciona la imagen de raspbian descargada
anteriormente.

2. En ‘device’ se selecciona la tarjeta que se va a utilizar.

3. Dar a ‘write’ y empezara el proceso.

Iniciar sistema por primera vez

Terminado el paso anterior, hay que introducir la tarjeta en la rpi y encenderla, con esto el
sistema empezara a cargarse, importante que esté conectada a internet mediante el cable
RJ45 para poder configurar nuestro sistema remotamente.

Ahora tendremos que meternos con el navegador en nuestro router con la direccidon
(192.168.1.1) y ver qué direccion ip le ha asignado el router a la rpi.

Si no entendéis bien como se hace buscar en internet como hacerlo, ya que hay muchos
routers y serd diferente para cada uno. En mi caso:

192.158.1.130 153275 raspberrypi | LANZ

192.1568.1.132 256247 DESKTOP-IB47 55105

192.168.1.138 5204 S5ID5

7192.168.1.137 229867 android-46dbf455IDS

11192.158.1.133 140712 MI&-MiTel?feno|SSIDS

$1592.168.1.131 211544 Susana-PC  I55ID1

La ip asignada a mi rpi es esa y se utilizara para poder conectarnos a ella y poder configurarla.


https://sourceforge.net/projects/win32diskimager/

Mediante el programa putty (Www.putty.org) se hard la conexiéon por SSH.

Abrimos el programa y la interfaz es muy sencilla, solo hay que poner la ip que hemos mirado
anteriormente en ‘Ip address’ y darle a intro.

Category:
= Sfassiun Basic options for your PuTTY session
e L.n:uglging Specify the destination vou warnt to connect to
?rmléz:buard Host Mame (or IP address) Port
 Bell [is21681.130 ) | |
- Features Connection type:
= Window (JRaw () Telnet () Rlogin () Serial
;’-‘-ppea.rance Load, save or delete a stored session
- Behaviour
. Translation Saved Sessions
- Selection | |
+ Colours Default Settings Load
—J- Connection
- Data Save
- Proey
- Telnet Delete
- Rlogin
+- S5H
""" Senal Close window on exit:
(I Aways  (JMever (@) Only on clean exit

Una vez dado a open aparecera un mensaje donde dards a aceptar y aparecerd una ventana en
negro preguntando ‘login as:’ y ‘password’.

Por defecto:

Login as: pi

Password: raspberry




Una vez metidas las credenciales, lo primero que hay que hacer al inciciar un sistema es
actualizar, se hace con los siguientes comandos:

sudo apt-get update
sudo apt-get upgrade

Siempre que pegunte algo darle a 'y’ y enter, para que siga actualizando, una vez termine el
proceso hay que reiniciar con el comando y repetir el mismo proceso para conectarnos de
nuevo mediante SSH.

sudo reboot

Asignar ip estatica

Una vez hemos vuelto a entrar por SSH a nuestra rpi vamos a hacer algunos pasos previos para
luego el buen y correcto funcionamiento del servidor. Este paso es importante si tienes
pensado acceder desde fuera de tu red local a la rpi o incluso para que a la hora de acceder
por SSH siempre sea la misma direccion ip.

Lo que tenemos que hacer es poner el siguiente comando:

sudo nano /etc/network/interfaces

Ahora hay que editar este fichero, se abrira con el editor de comandos nano y podremos
cambiar y afiadir lineas. En nuestro caso debemos localizar la linea que pone:

‘iface eth0 inet dhcp’

GNU nano 2.2.6 File: fetc/network/interfaces




Lo primero que hay que hacer es centrarse en el recuadro ese rojo que he seiialadoy en la
linea auto borrar lo que haya y escribir ‘eth0’, dejarlo como en la imagen. Cambiamos la linea
‘iface eth0 inet dhcp’ por ‘iface eth0 inet static’.

Address: 192.168.1.130 ( aqui pones la ip que quieras dejar como fija, en mi cado he dejado
esa)

Las demas las dejamos tal cual en la foto y una vez hecho pulsamos CTRL+X y nos pedira
confirmacién, pulsamos Y y enter y estara listo. Reiniciamos como antes, con el comando:

sudo reboot

Nos volvemos a conectar y tecleando el comando:

ifconfig

Nos debe aparecer la siguiente imagen, apareciendo la ip que le hemos asighado a nuestra rpi.

Cambiar contrasefa de usuario

Este paso es importante para que solo podamos gestionar la rpi nosotros ya que al dejarla por
defecto cualquiera con algo de conocimiento sabra la password y por seguridad recomiendo
no dejar la de por defecto.



Para este proceso haremos uso de un comando muy sencillo, que teclearemos en la consola
una vez conectados por SSH.

passwd

Al dar enter nos pedira que tecleemos la contraseiia actual que es ‘raspberry’

Una vez escrita nos pedira dos veces que pongamos la nueva contraseia que vayais a
establecer y deberd aparecer al final el mensaje de cambio de contrasefia efectuado.

Instalacion octoprint

Ahora una vez situados en la consola de comandos, vamos a proceder a instalar octoprint, es ir
metiendo lineas de cédigo y dejar que se vayan procesando, es un proceso sencillo si se sigue
al pie de la letra.

sudo apt-get install python-pip python-dev python-setuptools git libyaml-dev build-essential

sudo pip install virtualenv

Esperamos a que termine y ponemos lo siguiente:

git clone https://github.com/foosel/OctoPrint.git

Mediante la consola accedemos a la carpeta que acabamos de crear, con el comando:

cd OctoPrint

Una vez dentro de la carpeta procedemos con los siguientes comandos:

virtualenv venv
./venv/bin/pip install pip --upgrade

./venv/bin/python setup.py install




Cuando acabe, volvemos a nuestro directorio con el comando ‘cd’ y con esto nos situaremos
fuera de la carpeta OctoPrint.

Por tanto, tecleamos:

cd

mkdir .octoprint

Con mkdir creamos una carpeta que se llamara ‘.octoprint’ y en la que se guardaran las
configuraciones.

Acto seguido tecleamos como no hemos cambiado nuestro usuario, es ‘pi’ pues no tenemos
gue modificar nada, poner las lineas tal cual. Si alguno ha cambiado su nombre de usuario en
donde pongamos ‘pi’ en las lineas de cddigo el deberia cambiarlas por el nombre de su
usuario.

sudo usermod -a -G tty pi

sudo usermod -a -G dialout pi

Hecho esto podemos ver si vamos bien con la instalacidn ya que el siguiente comando
permitira ejecutar octoprint.

Por tanto, ejecutamos:

~/OctoPrint/venv/bin/octoprint

Saldras unas lineas por consola y eso indica que el servidor se ha iniciado, para comprobarlo lo
qgue haremos es ir al navegador y en la barra de direcciones poner la ip con un puerto
predeterminado que este caso sera el 5000.

Pues a comprobar, cada uno pondra la ip que le asigné anteriormente yo pongo esa porque
fue la que asigné.

http://192.168.1.130:5000

Aparecera un asistente de octoprint de configuracion inicial, el cual habra que poner las
medidas de impresora, nuestro nombre de usuario y contrasefia para poder acceder a
octoprint. Con eso configurado ya estamos listo para seguir, volvemos a la consola y tecleamos
CTRL+C y se detendra el servidor.

Una vez hecho hacemos:

sudo reboot



http://192.168.1.130:5000/

Instalacion de webcam

Ahora debemos instalar los paquetes necesarios para que la webcam recoja los datos y los
muestre por el servidor octoprint.

Yo tengo la camara oficial de la rpi pero funcionan muchos modelos enchufados por usb es
cuestién de probar y si no poner la oficial que ya os aseguro que funcionara.

En consola introducir los siguientes comandos para descargar y compilar MJPG-Streamer:

cd

sudo apt-get install subversion libjpeg62-turbo-dev imagemagick ffmpeg
libv4l-dev cmake

git clone https://github.com/jacksonliam/mjpg-streamer.git
cd mjpg-streamer/mjpg-streamer-experimental
export LD_LIBRARY_PATH=.

make

Si todo va bien debemos poder iniciar el servidor de la cdmara con el siguiente comando:

./mjpg_streamer -i "./input_raspicam.so -fps 5" -o

Ahora iremos al navegador y pondremos en la barra de direcciones la ruta y deberiamos poder
ver la imagen que da la webcam. Como antes pongo mi direccidn ip que asigne a mi raspberry.

http://192.168.1.130:8080/?action=stream

Una vez verificado que funciona, nos vamos a la consola y CTRL+C y detenemos el servicio. Nos
vamos la carpeta ‘.octoprint’ que creamos y abrimos el archivo config.yaml y lo editamos con
sudo nano.

nano /home/pi/.octoprint/config.yaml

Una vez abierto el archivo pegamos el siguiente texto, como siempre con vuestra ip, yo pongo
la mia.



webcam:
stream: http://192.168.1.201:8080/?action=stream
snapshot: http://127.0.0.1:8080/?action=snapshot
ffmpeg: /usr/bin/avconv

Para guardar y salir CTRL+X y Y para aceptar el cambio.

Ahora reiniciando como hemos hecho mas veces con ‘sudo reboot’ y volviendo a iniciar el
servidor octoprint debiéramos de ver en la pestaina control la imagen de la cdmara web.

Para comprobar esto debemos ejecutar los siguientes comandos:

sudo reboot

~/OctoPrint/venv/bin/octoprint

Si en la pestana control visualizamos la imagen de la webcam seguimos.

Temperature Control GCode Viewer Terminal Timelapse

XY Z Tool (E) General
S ) Select Tool... v Motors off
€« # @ mm Fan on
£ 2 L 2 Extrude Fan off
0.1 1 10 100 Retract
— [FSR—

Feed rate:100% Flow rate:100%



Ahora lo que vamos a hacer es un script para poder iniciar o detener la transmision de la
camara web. Para ello hay que crear una carpeta llamada scripts con un archivo llamado
webcam que contendra el script. Utilizamos los siguientes comandos:

cd
mkdir scripts
nano /home/pi/scripts/webcam

Y ahora dentro del editor de archivos copiamos el siguiente script:

#l/bin/bash
# Start / stop streamer daemon

case "$1"in
start)
/home/pi/scripts/iwebcambDaemon >/dev/null 2>&1 &
echo "$0: started"

stop)

pkill -x webcamDaemon
pkill -x mjpg_streamer
echo "$0: stopped"”

R}
*

echo "Usage: $0 {start|stop}" >&2

esac

Guardamos con CTRL+X y Y para aceptar.

El siguiente fichero que haremos se hace exactamente igual:

nano /home/pi/scripts/webcamDaemon




#!/bin/bash

MJPGSTREAMER_HOME=/home/pi/mjpg-streamer/mjpg-streamer-experimental
MJPGSTREAMER_INPUT_USB="input_uvc.so"
MJIJPGSTREAMER_INPUT_RASPICAM="input_raspicam.so"

# init configuration

camera="auto"
camera_usb_options="-r 640x480 -f 10"
camera_raspi_options="-fps 10"

if [ -e "/boot/octopi.txt" ]; then
source "/boot/octopi.txt"
fi

# runs MJPG Streamer, using the provided input plugin + configuration

function runMjpgStreamer {
input=$1
pushd $SMIPGSTREAMER_HOME
echo Running ./mjpg_streamer -0 "output_http.so -w ./ www" -i "$input"
LD_LIBRARY_PATH=. ./mjpg_streamer -0 "output_http.so -w ./ www" -i "$input"
popd

}

# starts up the RasPiCam
function startRaspi {
logger "Starting Raspberry Pi camera”
runMjpgStreamer "$SMIPGSTREAMER_INPUT_RASPICAM $camera_raspi_options"

}

# starts up the USB webcam
function startUsb {
logger "Starting USB webcam"
runMjpgStreamer "$MIPGSTREAMER_INPUT_USB $camera_usb_options"

}

# we need this to prevent the later calls to vcgencmd from blocking
# | have no idea why, but that's how it is...
vcgencmd version

# echo configuration

echo camera: $camera

echo usb options: $camera_usb_options
echo raspi options: $camera_raspi_options

# keep mjpg streamer running if some camera is attached

while true; do
if [ -e "/dev/video0" ] && { [ "$camera" = "auto" ] || [ "$camera" = "usb" ] ; }; then
startUsb

elif [ "'vcgencmd get_camera™ = "supported=1 detected=1"] && { [ "$camera" = "auto" ] ||

"$camera" = "raspi" | ; }; then
startRaspi
fi

sleep 120
done




Guardamos con CTRL+X y Y para aceptar.

Ya creados los dos scripts, escribimos los siguientes comandos para hacer que sean
ejecutables.

chmod +x /home/pi/scripts/webcam
chmod +x /home/pi/scripts/webcamDaemon

Y editamos el fichero config.yaml:

nano /home/pi/.octoprint/config.yami

Y afiadimos como antes lo siguiente:

system:

actions:

- action: streamon
command: /home/pulpo/scripts/webcam start
confirm: false
name: Start video stream

- action: streamoff
command: /home/pulpo/scripts/webcam stop
confirm: false
name: Stop video stream

El archivo que estamos editando el ‘config.yaml’ es un poco especial y suele dar errores, hay
que estar atento y cerciorarse de no introducir tabulaciones extra ni espacios innecesarios.

Si os da error el archivo yaml, la solucidn es mantener la estructura pero en vez con
tabuladores, poned espacios.

Hay que mantener la estructura, si esta como en la foto con espacios no habra problemas.




Para dejar este apartado listo reiniciamos:

sudo reboot

Arranque automatico de octoprint al iniciar rpi

Esto es necesario para automatizar el inicio de octoprint, ya que si no en cada reinicio
deberiamos lanzar octoprint manualmente. Para hacer esto usamos los siguientes comandos:

sudo cp ~/0ctoPrint/scripts/octoprint.init /etc/init.d/octoprint
sudo chmod +x /etc/init.d/octoprint
sudo cp ~/0ctoPrint/scripts/octoprint.default /etc/default/octoprint

Abriremos el siguiente archivo una vez terminado los comandos anteriores y lo Unico que
tendremos que hacer es dejarlo tal cual el de la foto siguiente quitando las almohadillas ‘#’ que
sean necesarias.

GHU nano 2.2.6 File: /fetc/default/octoprint

this le non-empty



Guardamos como siempre con CTRL+X y ponemos el siguiente comando:

sudo update-rc.d octoprint defaults

sudo reboot

Una vez se reinicie deberiamos verificar yendo a octoprint con el navegador como hicimos la
primera vez y viendo que la pagina se carga correctamente.

http://192.168.1.130:5000

Tarda un ratito en iniciar una vez le damos a reiniciar.

Instalacion de haproxy

Este apartado no es mas que facilitar cierto tipo de tareas para el tema de los puertos en
referencia al sistema y la cdmara web, existen diversas ventajas de utilizar esto en vez de
configurar octoprint en el puerto 80.

Lo primero que haremos serd instalar haproxy:

sudo apt-get install haproxy

Una vez instalado lo Unico que hay que hacer es ir a un archivo y editarlo con la siguiente
informacién.

sudo nano /etc/haproxy/haproxy.cfg



http://192.168.1.130:5000/

Borramos todo lo que haya dentro del archivo y copiamos lo siguiente:

global
maxconn 4096
user haproxy
group haproxy
daemon
log 127.0.0.1 localO debug

defaults
log global
mode http

option httplog

option dontlognull
retries 3

option redispatch
option http-server-close
option forwardfor
maxconn 2000

timeout connect 5s
timeout client 15min
timeout server 15min

frontend public
bind *:80
use_backend webcam if { path_beg /webcam/ }
default_backend octoprint

backend octoprint
regrep MM ONV/(F) VA2
option forwardfor
server octoprintl 127.0.0.1:5000

backend webcam
regrep M[™M I\ /webcam/(.*)  \1\ N2
server webcaml 127.0.0.1:8080

Guardamos y cerramos con CTRL+X y editamos otro fichero para activar haproxy:

sudo nano /etc/default/haproxy




Al final de sus lineas escribiremos, afiadiendo lo siguiente:

ENABLED=1

Quedando como en la siguiente imagen:

GNU nano 2.2.6 File: /etc/default/haproxy

[ Read 12 lines

Guardamos y cerramos con CTRL+X

Arrancamos haproxy con la siguiente linea de comando, y una vez hecho reiniciamos el la rpi.

sudo service haproxy start
sudo reboot




Con esto deberiamos poder ir al navegador ahora y entrar a nuestro octoprint tecleando en la
barra de direcciones tan solo nuestra ip.

http://192.168.1.130

Asi es como yo ahora mismo puedo acceder a mi servidor.
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Si va todo bien y estamos en el mismo punto vamos a hacer unas ultimas modificaciones en el
archivo ‘config.yaml’

nano ~/.octoprint/config.yaml

Y este archivo es delicado, vamos por partes, el mismo esta dividido en apartados, y tenemos
que buscar el apartador webcam y tiene que estar como en la imagen, sol oes sustituir la linea
perteneciente a stream, por lo que hay en la imagen:

Establezca la URL de webcam por “ /webcam/?action=stream”


http://192.168.1.130/

Y ahora igual que hay un apartado llamado webcam, se sabe porque son los que no tienen
espacios en el editor como se aprecia en la foto de arriba.

Debemos buscar el apartado server, y si no esta crearlo, con la misma distribucién que los
demds apartados. El apartado va sin espacios y lo que se quiera afiadir va en la linea de abajo,
pero con espacios, sin tabulador quedando como en la foto siguiente:

Y hay que anadir en el apartado server, la linea siguiente:

host: 127.0.0.1

Guardamos y cerramos con CTRL+X

Una vez listo solo queda reiniciar con ‘sudo reboot’ y ya deberia estar todo disponible con el
puerto 80.

Todo esto se hace para que como en mi caso poder acceder fuera de mi red domestica a mi
servidor y el puerto serd 80.

Configuracién para poder acceder desde red externa

Simplemente este apartado es para acceder desde cualquier parte mediante internet a
nuestro servidor y poder controlar la impresora remotamente desde cualquier punto con
internet.

Se necesita conocer un poco el router propio, aqui se dardn nociones genéricas, pero cada
router es diferente y entonces este tutorial seria muy extenso y laborioso. Aun asi segun las
necesidades de cada uno, es tan facil como buscar informacién de Google de como abrir los
puertos de vuestro router personal. Suelen ser de una manera parecida en todos.

e Lo primero que hay que hacer es abrir el puerto que asociaremos con nuestra ip.

En este apartado como he comentado para cada router sera diferente pero parecido, se ha
abierto el puerto 80 porque es el que reconocera la rpi ya que tiene el 80 por el haproxy antes
instalado.



+Network

+Security Application Name |Octoprint (1 ~ 256 characters)
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Es importante poner un nombre coherente ya que luego se utiliza ese nombre, tan solo es
poner 80 en todos los casilleros vacios y seleccionar TCP and UDP.

e Elsiguiente paso es asociar ese puerto a la direccion ip de la rpi, para que cuando
llegue una peticién externa a nuestra red, nuestro router solo escuchara si la peticion
viene por el puerto 80 vy si es asi directamente enlazara con la ip que se tenga asociada
la rpi.

+Security If the number of the applications applied to virtual server exceed
¢« wirtual server's maximum, the applications exceeding the
maximum will be ineffective.

DDMNS

DMZ Host WAN Connection [WANConnection ~]

UPnP LAN Host P Address [ |

UPNP Port Mapping AppName

Port Forwarding
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+IGMP WANConnection 192.168.1.130 QOctoprint M

USE Storage
DMS / DLMA
FTP Application

Port Trigger

Port Forwarding (
Application List )
Application List

Lo Unico es afadir la ip que tiene tu rpi y en ‘Appname’ seleccionar el nombre del puerto

abierto en el paso anterior.



e Hacer host en no-ip

El problema en estos casos es que el router cambia si ip publica cada tiempo por seguridad, y
para contactar con nuestro router desde fuera de nuestra red se necesita saber la ip publica,
aunque se supiese no serviria de mucho ya que cuando cambie de manera aleatoria ya no se
tendria acceso al router por no conocer la direccién.

Router E

192.168.1.12

ilintenné!

Esta imagen representa lo explicado anteriormente, como se ve el router es el intermediario
entre tu red local e internet. El valor marcado es la direccidn actual del router que es el que
varia con el tiempo.

Lo que vamos a conseguir es asociar un nombre (host) que siempre sera fijo y estard asociado
a la direccién del router que sera variable. Con esto se consigue que mientras pongas el host
da igual que varie la direccidn ya que cada cambio se asociard al host.

1. Crear cuentaen

https://www.noip.com

2. Una vez con acceso, se crea un host, con el nombre que quieras, si esta en uso te

avisara.
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Hostname o Domaine
mihost.octoprint ddns.net v
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|| © More Records

Por ejemplo, este podria ser valido y se crea el hostname. Una vez creado te vas al apartado a
tu host creados, y en el apartado modificar tenemos que poner nuestra ip publica del router, la
que sea actualmente.


https://www.noip.com/

ejem

- Modify x

3. Obtener laip publica de nuestro router, es tan simple como mirarlo en la configuracidon
de tu router en informacién en apartado ip. Se accede a la configuraciéon del router
mediante la direccién (192.168.1.1). También se puede saber tan facil como escribir en
Google conocer mi ip’ y habra muchas paginas que te dicen la ip publica de tu router.

Ese numero es que se tendrd que asociar a ese host que acabamos de crear. En el recuadro se
introduce nuestra ip y se guardara la configuracién.

€ Modify Hostname: ejemploparatutorial.ddns.net

IPv4 Address Last Update
Mar 12, 2018
e | V208 cex
Offline Upgrade to Enhanced to enable offline settings.

MX Records

+ Add MX Records

Por defecto gratuitamente podrds crear hasta 3 host y el Unico contra es que hay que
actualizar el host manual cada mes, no es mas que meterte en tu host creados y darle a update
hostname. Avisan con un correo 7 dias antes de que expira, cada mes habra que meterse y
actualizar con un clic y listo.

4. Lo Unico que queda es en configuracién de router en el apartado ddns, poner el host
creado con la cuenta creada.

+Status Path:Application-DDNS Logout
+Network
+Security 1.Service Name: dyndns
= = no-ip
-Application 2.Custom Server: dyndns, for example, members.dyndns.org
DDNS no-ip, for example, dynupdate.no-ip.com
3.Custom URL:  dyndns, for example, /nic/update?
DMZ Host no-ip, for example, /nic/update?
UPnP
UPNP Port Mapping Enable
Port Forwarding WAN Connection | WANConnection v
+DNS Service Service Name |no-ip ‘
SNTP Custom Server denupdate.no-ip.com }
+IGMP Custom URL [/nic/update? ]
USB Storage Hostname_]
DMS / DLNA Provider Name GEEEED |
FTP Application Provider Password (D |
Port Trigger

fact Camene Yy

Con todo lo realizado anteriormente, podemos comprobar si podemos acceder desde fuera de
nuestra red a octoprint. Solo hay que tener en cuenta de actualiza el host cada mes.



Poner relé para encender o apagar la impresora desde octoprint

Lo primero que habria que hacer es adquirir un mdédulo de relés, en el tutorial se usa un
modulo de dos relés, uno para encender y apagar impresora y el otro para encender o apagar
una tira de led.
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Los pines escogidos son el GPIO 18 y el GPIO 23.

Se comenzara por instalar algunas librerias en la rpi para tener control de los pines. Nos
conectaremos SSH a la rpi y teclearemos los siguientes comandos:



sudo apt-get install git-core

sudo apt-get update

sudo apt-get upgrade

git clone git://git.drogon.net/wiringPi
cd wiringPi

git pull origin

./build

Ahora configuraremos estos pines como salidas con los comandos:

gpio -g mode 23 out

gpio -g mode 18 out

Ahora ya deberiamos poder controlar el relé usando comandos por consola para ello, estando
todo conectado como se ha explicado anteriormente, tiramos el siguiente comando:

gpio -g write 23 1

gpio -g write 18 1

Al ejecutar el comando el relé deberd cambiar de estado y con el siguiente comando se ponen
a cero:

gpio -g write 23 0

gpio -g write 18 0

Comprobado que podemos manejar los relés, vamos a asociar estas acciones con octoprint.

Ahora iremos al archivo siguiente mediante el siguiente comando:

sudo nano /etc/init.d/octoprint

Buscamos la linea que ponga (RETVAL="$?") y tenemos que afiadir lo siguiente antes de que se
ejecute esa linea.



gpio export 18 out

gpio export 23 out

Quedando de la siguiente forma:

i

GHU mano 2.2.6 File: fetc/init.d/octoprint

col 1/15
d File @

Una vez listo, como siempre CTRL+X y aceptar

Llegados a este punto tenemos que editar un archivo ya conocido, el config.yamly en el
apartado ‘system’ se afiadira lo siguiente:

cd
cd /home/pi/.octoprint

sudo nano config.yaml

Ya estando en el archivo, ahora anadimos en system:



- action: printer on
command: gpio -g write 18 1
name: Encender impresora
- action: printer off
command: gpio -g write 18 0
name: Apagar impresora
- action: Light on
command: gpio -g write 23 1
name: Encender led
- action: Light off
command: gpio -g write 23 0
name: Apagar luz

Quedando como en la siguiente imagen, recordad que este archivo no puede contener,
espacios ni tabulaciones fuera de lugar, mantener la estructura. Y si hay fallo revisad bien el
tema de espacios.

File: config.yaml




Como siempre CTRL+X y aceptar, una vez listo toca reiniciar la rpi:

sudo reboot

Si todo ha ido bien al reiniciar, en la interfaz octoprint, nos deberian aparecer todas las
opciones que acabamos de afiadir:

Tool: 17.6°C Bed: 18.2°C

Shutdown system
bl GCode Viev Reboot system
Restart OctoPrint |

Restart OctoPrint in safe mode

Start video stream
| Stop video stream
Turn on the printer
Turn off the printer
Turn on the ligth
Turn off the ligth

Target T off
- I T

Ya podemos controlar los relés mediante la interfaz de octoprint. Lo que quedaria es la
conexién con los relés no seria mas que cortar el cable de masa de el enchufe de la impresora
y conectarlo a un relé para que abra o cierre el circuito segun nuestra demanda. Con el led es
exactamente igual.

IMPRESORA



Afadir apagado y reinicio de rpi a octoprint

Es simplemente para poder reiniciar o apagar la rpi desde la interfaz octoprint para no tener
que abrir consola y poder hacerlo todo desde el mismo navegador.

e Nos vamos a ajustes de octoprint al apartado servers:

OctoPrint Settings

PRINTER

Commands

Serial Connection

Printer Profiles
Restart OctoPrint | sudo service octoprint restart
Temperatures

Terminal Filters

GCODE Scripts

Restart system sudo shutdown -r now

FEATURES Shutdown system sudo shutdown -h now
Features
Webcam & Timelapse Connectivity check

Access Control

If the connectivity check is enabled, OctoPrint will regularly check if it's connected to the internet. This is useful
GCODE Visualizer

to prevent resource intensive operations (such as checking for updates) if it's already clear that they won't

API succeed anyhow

OCTOPRINT |#/ Enable regular connectivity check

Folders Define a check interval, a host and a port to check against. If you don't know what

N to set here, the default values (using Google's DNS server) should work. If you
Ppearance have concems about using that, define the IP and port of a different online server

Logs that you trust and that has a high availability.

Plugin Manager

Seftware Update Check interval 15 | min

Announcements

PLUGINS Host IP 8888

Cost Plugin

Navbar Temperature Plugin Port 53

Test host & port

Plunin hlarklicet nrnrcec<inn

@ About OctoPrint Cancel m

Afadimos los siguientes comandos tal como en la foto.



Actualizar octoprint cuando haya nueva versién

La actualizacién no se hard automatica habra que entrar por SSH y una vez estando en consola
introducir los siguientes comandos:

cd ~/OctoPrint/
git pull
./venv/bin/python setup.py clean

.Jvenv/bin/python setup.py install

Y reiniciamos con:

sudo reboot




